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Hakkimizda

Plastik sanayi sektérune robot ve robot yan ekipmanlari Uretimi
gerceklestirerek Ulke ekonomisine katki saglayan
Moritech Robot ayni zamanda uluslararasi robot markalarinin da
distribatorligunu basari ile yarutmektedir.

Moritech Robot, musterilerini is ortagi cizgisinde
degerlendirerek, musterilerinin Uretim potansiyelini en verimli
sekilde arttirabilmeleri adina proje bazinda yuksek teknolojiden
faydalanarak robotlu Uretim ¢6zUmleri sunmaktadir.

MORITECH

www.maritechrobot.com
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MW 800l MORITECH

Diisey Eksen Manuel Kolay Pozisyon
Yik Alma Merkezi (_Konum )
Silindiri Yaglama Ogrenme

® TEMEL MEKANIK OZELLIKLER

Eksen Hareketleri (mm) | Enjeksiyon Calisma Dogrusal Konum | CEksen Hareketi \ 90° |NetKiitle (kg)

B Aralig Prensibi  Tekrarlanabilirligi
Model o ol T asing Araligi rensibi ekrarlanabilirligi Tasima Déndiirme as G
isey Kaliplci| Travers (Ton) (mm) Kapasitesi (kg) Momenti (Nm) AnaCovde
Mw800Il| 800 440 | 1500 90-200 | ACServo Motor +01 5 25 305

www.moritechrobot.com
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® BOYUTLAR (mm)
A YUkseklik 1484 G Dusey Bekleme 159
B Uzunluk 2056 H Tutucu Montaj Konumunun Kalip ici Eksen Alti 363
C Travers Eksen Hareketi 1500 | Minimum Kalip ici Bekleme 268
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe ; i
D (Urin Birakma Balges) 250 J Maksimum Kalip I¢i Hareket 440
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe . PR
E (Urtn Alma Bolges) 306 I+J Maksimum Kalip I¢i Erisim 708
F Dusey Eksen Hareketi 800 L Genislik 1024
M Travers Eksen Kablo Kanali Sarkma 300 K Kalip ici Eksen Baslangi¢ Mesafesi 657
N Balans Pistonu YUksekligi 1045
Giic Kaynad ‘ Maksimum Guic (kW) ‘ Hava Basinci (Bar) ‘ Hava Tiiketimi (NI/Cevrim)
Ug Fazli AC 380V £ %10
(50Hz/60 Hz) 19 - k-6 33
(*2) Yagj ve Nemden Arindirilmis (Kurutulmus) Basingh Hava ihtiyaci Sézkonusudur.
® GENEL OZELLIKLER
+Vakum Hatti +Y Eksen Serbest  Galisma Esnasinda Durdurma (Pause) « Goklu Dil Destegi
+ Ufleme Hatti + Eko Mod (Otomatik Enerji Tasarrufu Cevrim Ozellig) + C Ekseni Ddniis Kontrold + Operasyon Kayit Ozelligi
+Yolluk Tutucu (6ripper) Hatt + Kalip Igi Magadan Uriin Gikarma +90° Soft Durug « Narm Kayit Ozelligi
+ Sahit ve Hareketli Plakadan Uriin Alma +Yolluk Ayrma - Robot ve Makine Aras! Baglantr Adaptori | - USB Hafiza Baglantis|
+ Operatdr / Non Operatdr Calisma Ynii Segimi | - Ornek Parca Numune Ayrma - Mod Galisma Fonksiyon Kontrolii -999 Adet Kalip Hafizasi
+ Kontrol Panelinden Viakum Degeri Belirleme | - Kalip Igi J (Pass) Hareketi + Ekstra Kalip Emniyet Sensdrii (Opsiyonel) | - tici Kontroli
+ Uriin Dizme (Kaliptan Atinan Orinterin stiflenmesi) | - Defolu Uriin Ayirma (Makine Ozellginin Desteklemesi Gerekliig) | Asir Yiik Korumasi - Euromap 12/67 Robot Arayiizii
+ Matris Uriin Dizme + Kontrol Paneli Uzerinde Mesaj Destegi - Konveydr Kontroli « Ekonomik Vakum Ozelligi (Opsiyonel)
+ Soft Dizme | Ayrilma + Pause Esnasinda Enjeksiyon Makinasi Kapi Agma Izni

www.moritechrobot.com o4




MW 1000I| MORITECH

Teleskobik Diisey Eksen Manuel Kolay Pozisyon
Diisey Yuk Alma Merkezi (.Konum )
Eksen Silindiri Yaglama Ogrenme

® TEMEL MEKANIK OZELLIKLER

Eksen Hareketleri (mm) | Enjeksiyon Calisma Dogrusal Konum | CEksen Hareketi \ 90° |NetKiitle (kg)

B Aralig Prensibi Tekrarlanabilirligi
Model . il asing Araligi rensibi ekrarlanabilieigi Dondirme |,
usey Kaliplci Travers  (Ton) (mm) Kapasitesi (kg) Momenti (Nm) "nauovde
1000 11800 (325]° 1345
Mw1000Il 1800 150-300 | ACServo Motor 0.1 5 25 =
[1200] 0 20007 [349]

www.moritechrobot.com
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® BOYUTLAR (mm)
A  VYikseklik 1560 - [168L4] G Disey Bekleme 159
B  Uzunluk 2056 Egggg H  Tutucu Montaj Konumunun Kalip ici Eksen Alti -~ 363
C Travers Eksen Hareketi 1500 [[%g%%]] | Minimum Kalip ici Bekleme 268
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe i i
D (Uriin Brakma Boiges) 250 J Maksimum Kalip Ici Hareket 660
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe ; i Erici
E (Urin Alma Balges) 306 I+#J  Maksimum Kalip Ici Erisim 928
F  Disey Eksen Hareketi 1000 - [1200] L  Genislik 1246
M  Travers Eksen Kablo Kanali Sarkma 300 K  Kalip ici Eksen Baslangic Mesafesi 884
N  Balans Pistonu Yiksekligi 1145 - [1245]
Giic Kaynad ‘ Maksimum Guic (kW) ‘ Hava Basinci (Bar) ‘ Hava Tiketimi (NI/Cevrim)
Uc Fazl AC 380V * %10
(50Hz/60 Hz) 19 - k-6 33
(*2) Yagj ve Nemden Arindirilmis (Kurutulmus) Basingh Hava ihtiyaci Sézkonusudur. (*[1) Opsiyonel Olcler.
® GENEL OZELLIKLER
+Vakum Hatti +Y Eksen Serbest + Galigma Esnasinda Durdurma (Pause) | - Goklu Dil Destegi
+ Ufleme Hatti + Eko Mod (0tomatik Enerji Tasarrufu Gevrim Ozellig) « C Ekseni Ddniis Kontroli + Operasyon Kayit Ozelligi
+Yolluk Tutucu (6ripper) Hatt - Kalip Ici Magadan Uriin Gikarma +90° Soft Durug « Narm Kayt Ozellii
+ Sabit ve Hareketli Plakadan Uriin Alma +Yolluk Ayrma - Robot ve Makine Arasi Baglantr Adaptdri | - USB Hafiza Baglantis|
+ Operatdr | Non Operatdr Caligma Yénii Secimi | - Ornek Parca Numune Ayirma - Mod Galisma Fonksiyon Kontrolii +999 Adet Kalip Hafizasi
+ Kontrol Panelinden Viakum Degeri Belirleme | - Kalip Igi J (Pass) Hareketi + Ekstra Kalip Emniyet Sensdrii (Opsiyonel) | - Itici Kontroli
+ Uriin Dizme (Kaliptan Alinan Uriinterin itiflenmesi) | - Defolu Uriin Ayirma (Makine Ozelliginin Desteklemesi Gerekii) | - Agirt Yiik Korumasi - Euromap 12/67 Robot Arayilzil
+ Matris Uriin Dizme + Kontrol Paneli Uzerinde Mesaj Destegi  Konveydr Kontroli « Ekonomik Vakum Ozelligi (Opsiyonel)
- Soft Dizme  Ayrilma - Pause Esnasinda Enjeksiyon Makinasi Kapi Agma [zni

www.moritechrobot.com




MW 1200II MORITECH

Teleskobik Diisey Eksen Manuel Kolay Pozisyon
Diisey Yuk Alma Merkezi (.Konum )
Eksen Silindiri Yaglama Ogrenme

® TEMEL MEKANIK OZELLIKLER

Eksen Hareketleri (mm) | Enjeksiyon Calisma Dogrusal Konum | CEksen Hareketi \ 90° |NetKiitle (kg)

Model Basinc Araligi Prensibi  Tekrarlanabilirligi -
. - Tasima Dondiirme .
Diisey |Kalip Igi | Travers (Ton) (mm) Kapasistesi(kg) Momenti (Nm) Ana Gévde
1200 2000 e
MW1200ll [100] 830 [2500] 250-400 | ACServo Motor +01 10 25 [39%l3£§+33]

www.moritechrobot.com
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® BOYUTLAR (mm)
Yiikseklik 1684 - [1810] G Disey Bekleme 159
B  Uzunluk 2576 -[3056] H  Tutucu Montaj Konumunun Kalip ici Eksen Alti -~ 363
C Travers Eksen Hareketi 2000 - [2500] | Minimum Kalip ici Bekleme 268
D E'Jﬁ]‘r’]%?allfnlﬁg%%}g%gf’k Harici Mesafe 270 J Maksimum Kalip ici Hareket 830
E I&?%eﬁ(fmglgﬁmis%tmk Harici Mesafe 306 l+J  Maksimum Kalip ii Erisim 1098
F  Disey Eksen Hareketi 1200 - [1400] L  Genislik 1420
M  Travers Eksen Kablo Kanali Sarkma 300 K  Kalip ici Eksen Baslangic Mesafesi 1051
N  Balans Pistonu Y(iksekligi 1245 - [1345]
Giic Kaynad ‘ Maksimum Guic (kW) ‘ Hava Basinci (Bar) ‘ Hava Tiketimi (NI/Cevrim)
Ug Fazli AC 380V £ %10
(50Hz/60 Hz) 19 - 4-6 “h
(*2) Yagj ve Nemden Arindirilmis (Kurutulmus) Basingh Hava ihtiyaci Sézkonusudur. (*[1) Opsiyonel Olcler.
® GENEL OZELLIKLER
+Vakum Hatti Y Eksen Serbest - Galigma Esnasinda Durdurma (Pause) | - Goklu Dil Destegi
+ Ufleme Hatt « Eko Mod (0tomatik Enerji Tasarrufu Gevrim Ozellig) « C Ekseni Donis Kontroli  Operasyon Kayit Ozelligi
+Yolluk Tutucu (6ripper) Hatt - Kalip Ici Magadan Uriin Gikarma +90° Soft Durug « Nlarm Kayt Ozellii
+ Sahit ve Hareketli Plakadan Uriin Alma +Yolluk Ayrma - Robot ve Makine Arasi Baglantr Adaptori | - USB Hafiza Baglantis|
+ Operatdr | Non Operatdr Galigma Yénii Secimi | - Ornek Parca Numune Ayirma - Mod Galisma Fonksiyon Kontrolii +999 Adet Kalip Hafizasi

+Kontrol Panelinden Vakum Degeri Belirleme
+ Uriin Dizme (Kaliptan Atinan riinterin stiflenmes)
+ Matris Uriin Dizme

- Soft Dizme  Ayrilma

Kalip Igi J (Pass) Hareketi

+ Defolu Uriin Ayirma (Makine Ozeliginin Desteklemesi Gerekilig)
+ Kontrol Paneli Uzerinde Mesaj Destegi

- Pause Esnasinda Enjeksiyon Makinasi Kapi Agma [zni

www.maoritechrobot.com

« Ekstra Kalip Emniyet Sensdrdl (Opsiyone)
« Asir1 Yiik Korumasi
- Konveyor Kontroli

«Itci Kontrolii
- Euromap 12/67 Robot Arayilzii
+ Ekonomik Vakum Ozelligi (Opsiyonel)




MW 1400l MORITECH

Teleskobik Diisey Eksen Manuel Kolay Pozisyon
Diisey Yuk Alma Merkezi (.Konum )
Eksen Silindiri Yaglama Ogrenme

® TEMEL MEKANIK OZELLIKLER

Eksen Hareketleri (mm) | Enjeksiyon Calisma Dogrusal Konum | CEksen Hareketi \, 90° |NetKiitle (kg)

Model Basinc Araligi Prensibi  Tekrarlanabilirligi -
. - Tasima Dondiirme .
Diisey |Kalip i | Travers (Ton) (mm) Kapasistesi(kg) Momenti (Nm) Ana Gévde
1400 2500 e
MWL400Il [1600] 1000 [3000] 400-650 | ACServo Motor +01 15 65 [64([:(]3}&?65]

www.moritechrobot.com
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® BOYUTLAR (mm)
A  VYikseklik 1851 -[1951] G Disey Bekleme 200
B  Uzunluk 3300 - [3800] H  Tutucu Montaj Konumunun Kalip ici Eksen Alti -~ 366
C Travers Eksen Hareketi 2500 -[3000] | Minimum Kalip ici Bekleme 266
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe i i
D (Urin Brakma Boiges) 425 J Maksimum Kalip Ici Hareket 1000
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe ; i Erici
E (Urin Alma Balges) 375 I+J  Maksimum Kalip Ici Erisim 1266
F  Disey Eksen Hareketi 1400 - [1600] L  Genislik 1600
M  Travers Eksen Kablo Kanali Sarkma 100 K  Kalip ici Eksen Baslangic Mesafesi 1205
N  Balans Pistonu Yiksekligi 1407 - [15071]
Giic Kaynad ‘ Maksimum Guic (kW) ‘ Hava Basinci (Bar) ‘ Hava Tiketimi (NI/Cevrim)
Uc Fazl AC 380V * %10
(50Hz/60 Hz) 19 . k-6 13.0[26.0]
(*2) Yagj ve Nemden Anindirilmis (Kurutulmus) Basingh Hava ihtiyaci Sézkonusudur. (*[1) Opsiyonel Olcler.
® GENEL OZELLIKLER
+Vakum Hatti +Y Eksen Serbest + Galigma Esnasinda Durdurma (Pause) | - Goklu Dil Destegi
+ Ufleme Hatti + Eko Mod (0tomatik Enerji Tasarrufu Gevrim Ozellig) « C Ekseni Ddniis Kontroli + Operasyon Kayit Ozelligi
+Yolluk Tutucu (6ripper) Hatt + Kalip Ici Magadan Uriin Gikarma +90° Soft Durug « Nlarm Kayt Ozellii
+ Sabit ve Hareketli Plakadan Uriin Alma +Yolluk Ayrma - Robot ve Makine Aras! Baglantr Adaptdri | - USB Hafiza Baglantis|
+ Operatér | Non Operatdr Galigma Yonii Secimi | - Ornek Parca Numune Ayirma - Mod Galisma Fonksiyon Kontrolii +999 Adet Kalip Hafizasi
+ Kontrol Panelinden Vakum Degeri Belirleme | - Kalip Igi J (Pass) Hareketi + Ekstra Kalip Emniyet Sensdrii (0psiyonel) | - Itici Kontroli
+ Uriin Dizme (Kaliptan Alinan Uriinterin itiflenmesi) | - Defolu Uriin Ayirma (Makine Ozelliginin Desteklemesi Gerekii) | - Agirt Yiik Korumasi - Euromap 12/67 Robot Arayilzil
+ Matris Uriin Dizme + Kontrol Paneli Uzerinde Mesaj Destegi  Konveydr Kontroli « Ekonomik Vakum Ozelligi (Opsiyonel)
- Soft Dizme  Ayrilma - Pause Esnasinda Enjeksiyon Makinasi Kapi Agma [zni

www.moritechrobot.com




MW 1800II MORITECH

Teleskobik Diisey Eksen Manuel Kolay Pozisyon
Diisey Yuk Alma Merkezi (.Konum )
Eksen Silindiri Yaglama Ogrenme

® TEMEL MEKANIK OZELLIKLER

Eksen Hareketleri (mm) | Enjeksiyon Calisma Dogrusal Konum | CEksen Hareketi \, 90° |NetKiitle (kg)

B Aralig Prensibi  Tekrarlanabilirligi
Model o ol T asing Araligi rensibi ekrarlanabilirligi Tasima Déndiirme a G
isey Kaliplci| Travers (Ton) (mm) Kapasitesi (kg) Momenti (Nm) AnaGovde
2500 656
MWI1800N| 1800 | 1300 [3ppg] ©50-1300 | ACServoMotor +01 25 65 [690]

www.moritechrobot.com
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® BOYUTLAR (mm)
A Yikseklik 2060 G Disey Bekleme 200
B  Uzunluk 3300 - [3800] H  Tutucu Montaj Konumunun Kalip ici Eksen Alti -~ 366
C Travers Eksen Hareketi 2500 -[3000] | Minimum Kalip ici Bekleme 266
D e kS erypK Harici Mesafe 425 3 Maksimum Kalip ii Hareket 1300
E I@?%eﬁ(ﬁngléﬁj?grgs%tmk Harici Mesafe 375 l+J  Maksimum Kalip ci Erisim 1566
F  Disey Eksen Hareketi 1800 L  Genislik 1900
M  Travers Eksen Kablo Kanali Sarkma 100 K  Kalip ici Eksen Baslangic Mesafesi 1503
N Balans Pistonu Yiksekligi 1607
Giic Kaynad ‘ Maksimum Guic (kW) ‘ Hava Basinci (Bar) ‘ Hava Tiketimi (NI/Cevrim)
Ug Fazli AC 380V £ %10
(50H2/60 Hz) 19 . k-6 13.0[26.0]
(*2) Yagj ve Nemden Anindirilmis (Kurutulmus) Basingh Hava ihtiyaci Sézkonusudur. (*[1) Opsiyonel Olcler.
® GENEL OZELLIKLER
+Vakum Hatti +Y Eksen Serbest + Galigma Esnasinda Durdurma (Pause) | - Goklu Dil Destegi
+ Ufleme Hatt « Eko Mod (Otomatik Enerji Tasarrufu Gevrim Ozellig) « C Ekseni Danis Kontroli + Operasyon Kayit Ozelligi
+Yolluk Tutucu (6ripper) Hatt + Kalip Ici Magadan Uriin Gikarma +90° Soft Durug « Narm Kayt Ozellii
+ Sahit ve Hareketli Plakadan Uriin Alma +Yolluk Ayrma - Robot ve Makine Aras! Baglantr Adaptori | - USB Hafiza Baglantis|
+ Operatir | Non Operatdr Galigma Yonii Secimi | - Ornek Parca Numune Ayirma - Mod Galisma Fonksiyon Kontrolii +999 Adet Kalip Hafizasi

+Kontrol Panelinden Vakum Degeri Belirleme
+ Uriin Dizme (Kaliptan Atinan riinlerin stiflenmes)
+ Matris Uriin Dizme

- Soft Dizme  Ayrilma

Kalip Igi J (Pass) Hareketi

+ Defolu Uriin Ayirma (Makine Ozeliginin Desteklemesi Gerekilig)
+ Kontrol Paneli Uzerinde Mesaj Destegi

- Pause Esnasinda Enjeksiyon Makinasi Kapi Agma [zni

www.moritechrobot.com

+ Ekstra Kalip Emniyet Sensdrii (0psiyonel) | - Itici Kontroli
« Asir1 Yiik Korumasi

- Konveyor Kontroli

- Euromap 12/67 Robot Arayilzii
« Ekonomik Vakum Ozelligi (Opsiyonel)




MW 2500II MORITECH

Teleskobik Diisey Eksen Manuel Kolay Pozisyon
Diisey Yuk Alma Merkezi (.Konum )
Eksen Silindiri Yaglama Ogrenme

® TEMEL MEKANIK OZELLIKLER

Eksen Hareketleri (mm) | Enjeksiyon Calisma Dogrusal Konum | CEksen Hareketi \ 90° |NetKiitle (kg)

BasincAraliji|  Prensibi  Tekrarlanabilirligi
MDdEI D l I . . asing Araligi rensiol eKrarianabilirligi TaSIma Déndiirme A G d
usey Kalplci| Travers| — (Ton) (mm) Kapasitesi (kg) Momenti (Nm) | AnaLovde
795
MW25001 2500 | 1500 2229 | 1000-2800 | AC Servo Motor +01 35 65

[4500] [8L46]

www.moritechrobot.com
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® BOYUTLAR (mm)
A Yikseklik 2450 G Disey Bekleme 195
B  Uzunluk L4265 - [5265] H  Tutucu Montaj Konumunun Kalip ici Eksen Alti -~ 383
C Travers Eksen Hareketi 3500 - [4500] | Minimum Kalip ici Bekleme 303
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe i i
D (Uriin Brakma Boiges) 345 J Maksimum Kalip Ici Hareket 1500
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe ; i Erici
E (Urin Alma Balges) 420 I+J  Maksimum Kalip Ici Erisim 1803
F  Disey Eksen Hareketi 2500 L  Genislik 2140
M  Travers Eksen Kablo Kanali Sarkma 215 K  Kalip ici Eksen Baslangic Mesafesi 1708
N  Balans Pistonu Yiksekligi 2007
Giic Kaynad ‘ Maksimum Guic (kW) ‘ Hava Basinci (Bar) ‘ Hava Tiketimi (NI/Cevrim)
Uc Fazl AC 380V * %10
(50Hz/60 Hz) 33 - k-6 260
(*2) Yagj ve Nemden Arindirilmis (Kurutulmus) Basingh Hava ihtiyaci Sézkonusudur. (*[1) Opsiyonel Olcler.
® GENEL OZELLIKLER
+Vakum Hatti +Y Eksen Serbest + Galigma Esnasinda Durdurma (Pause) | - Goklu Dil Destegi
+ Ufleme Hatti + Eko Mod (0tomatik Enerji Tasarrufu Gevrim Ozellig) « C Ekseni Ddniis Kontroli + Operasyon Kayit Ozelligi
+Yolluk Tutucu (6ripper) Hatt + Kalip Ici Magadan Uriin Gikarma +90° Soft Durug « Nlarm Kayit Ozellii
+ Sabit ve Hareketli Plakadan Uriin Alma +Yolluk Ayrma - Robot ve Makine Aras! Baglantr Adaptdri | - USB Hafiza Baglantis|
+ Operatér | Non Operatdr Galigma Yonii Secimi | - Ornek Parca Numune Ayirma - Mod Galisma Fonksiyon Kontrolii +999 Adet Kalip Hafizasi
+ Kontrol Panelinden Vakum Degeri Belirleme | - Kalip Igi J (Pass) Hareketi + Ekstra Kalip Emniyet Sensdrii (0psiyonel) | - Itici Kontroli
+ Uriin Dizme (Kaliptan Alinan Uriinterin itiflenmesi) | - Defolu Uriin Ayirma (Makine Ozelliginin Desteklemesi Gerekii) | - Agirt Yiik Korumasi - Euromap 12/67 Robot Arayilzil
+ Matris Uriin Dizme + Kontrol Paneli Uzerinde Mesaj Destegi  Konveydr Kontroli « Ekonomik Vakum Ozelligi (Opsiyonel)
- Soft Dizme  Ayrilma - Pause Esnasinda Enjeksiyon Makinasi Kapi Agma [zni

www.moritechrobot.com




MWH 18001 MORITECH

MORITECH LT Tiann B

Teleskobik Diisey Eksen Manuel Kolay Pozisyon
Diisey Yuk Alma Merkezi (.Konum )
Eksen Silindiri Yaglama Ogrenme

® TEMEL MEKANIK OZELLIKLER

Eksen Hareketleri (mm) | Enjeksiyon Calisma Dogrusal Konum | CEksen Hareketi \, 90° |NetKiitle (kg)

Model Basinc Araligi Prensibi  Tekrarlanabilirligi -
. - Tasima Dondiirme N
Diisey |Kalip Ii | Travers (Ton) (mm) Kapasistesi(kg) Momenti (Nm) Ana Gévde
MWHIB00N 52007 1500 | 3500 | 1000-2800 | ACServoMotor| 01 45 100 Vet

www.moritechrobot.com
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® BOYUTLAR (mm)
A  VYikseklik 2140 - [2490] G Disey Bekleme 220
B  Uzunluk 4360 H  Tutucu Montaj Konumunun Kalip ici Eksen Alti - 380
C Travers Eksen Hareketi 3500 | Minimum Kalip ici Bekleme 272
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe i i
D (Urin Brakma Boiges) L40 J Maksimum Kalip Ici Hareket 1500
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe ; i Erici
E (Urin Alma Balges) 420 I+J  Maksimum Kalip Ici Erisim 1772
F  Disey Eksen Hareketi 1800 - [2500] L  Genislik 2125
M  Travers Eksen Kablo Kanali Sarkma 125 K  Kalip ici Eksen Baslangic Mesafesi 1703
N  Balans Pistonu Yiksekligi 1676 -[2026]
Giic Kaynad ‘ Maksimum Guic (kW) ‘ Hava Basinci (Bar) ‘ Hava Tiketimi (NI/Cevrim)
Uc Fazl AC 380V * %10
(50Hz/60 Hz) 33 - k-6 260
(*2) Yagj ve Nemden Anindirilmis (Kurutulmus) Basingh Hava ihtiyaci Sézkonusudur. (*[1) Opsiyonel Olcler.
® GENEL OZELLIKLER
+Vakum Hatti +Y Eksen Serbest + Galigma Esnasinda Durdurma (Pause) | - Goklu Dil Destegi
+ Ufleme Hatti + Eko Mod (0tomatik Enerji Tasarrufu Cevrim Ozellig) « C Ekseni Ddniis Kontroli + Operasyon Kayit Ozelligi
+Yolluk Tutucu (6ripper) Hatt - Kalip Ici Magadan Uriin Gikarma +90° Soft Durug « Narm Kayit Ozellii
+ Sahit ve Hareketli Plakadan Uriin Alma +Yolluk Ayrma - Robot ve Makine Aras! Baglantr Adaptori | - USB Hafiza Baglantis|
+ Operatdr | Non Operatdr Galigma Yonii Secimi | - Ornek Parca Numune Ayirma - Mod Galisma Fonksiyon Kontrolii +999 Adet Kalip Hafizasi
+ Kontrol Panelinden Vakum Degeri Belirleme | - Kalip Igi J (Pass) Hareketi + Ekstra Kalip Emniyet Sensdrii (Opsiyonel) | - Itici Kontroli
+ Uriin Dizme (Kaliptan Alinan Uriinterin itiflenmesi) | - Defolu Uriin Ayirma (Makine Ozelliginin Desteklemesi Gerekii) | - Agirt Yiik Korumasi - Euromap 12/67 Robot Arayilzil
+ Matris Uriin Dizme + Kontrol Paneli Uzerinde Mesaj Destegi  Konveydr Kontroli « Ekonomik Vakum Ozelligi (Opsiyonel)
- Soft Dizme  Ayrilma - Pause Esnasinda Enjeksiyon Makinasi Kapi Agma [zni

www.moritechrobot.com




MWH 2500I| MORITECH

Teleskobik Diisey Eksen Manuel Kolay Pozisyon
Diisey Yuk Alma Merkezi (.Konum )
Eksen Silindiri Yaglama Ogrenme

® TEMEL MEKANIK OZELLIKLER

Eksen Hareketleri (mm) | Enjeksiyon Calisma Dogrusal Konum | CEksen Hareketi \, 90° |NetKiitle (kg)

Model ) . Basing Araligi Prensibi  Tekrarlanabilirligi Tasima Déndiirme )
Diisey |Kalip Igi | Travers (Ton) (mm) Kapasitesi (kg) Momenti (Nm) Ana Gévde
2500 5000 2015 - [2215]
MWH25001| (35007 | 1500 [4500] 1300 - 2800 | AC Servo Motor 01 60 550 (1895] - [2095]
3500 [1715] - [1915]

www.moritechrobot.com
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® BOYUTLAR (mm)
A  Yikseklik 2710 -[2960] G Disey Bekleme 115
B  Uzunluk 5980 EZﬁgg% H  Tutucu Montaj Konumunun Kalip ici Eksen Alti -~ 600
C Travers Eksen Hareketi 5000 Eﬁggg% | Minimum Kalip ici Bekleme 355
D Bﬁ]‘r’]%rlfallfnﬁ%%}g%gf’k Harici Mesafe 490 J  Maksimum Kalip ici Hareket 1500
E I&%ﬂ(ﬁéﬁ%ﬁtmk Harici Mesafe 490 l+J  Maksimum Kalip ii Erisim 1855
F  Disey Eksen Hareketi 2500 -[3000] L  Genislik 2390
M  Travers Eksen Kablo Kanali Sarkma 75 K  Kalip ici Eksen Baslangic Mesafesi 1795
N  Balans Pistonu Yiksekligi 2180 - [2430]
Giic Kaynad ‘ Maksimum Guic (KW) ‘ Hava Basinci (Bar) ‘ Hava Tiketimi (NI/Cevrim)
Ug Fazli AC380V £ %10
(50Hz/60 Hz) L] ) L-6 195.0
(*2) Yagj ve Nemden Arindirilmis (Kurutulmus) Basingh Hava ihtiyaci Sézkonusudur. (*[1) Opsiyonel Olcler.
® GENEL OZELLIKLER
+Vakum Hatti Y Eksen Serbest + Galigma Esnasinda Durdurma (Pause) | - Goklu Dil Destegi
+ Ufleme Hatt « Eko Mod (0tomatik Enerji Tasarrufu Gevrim Ozellig) « C Ekseni Donis Kontroli + Operasyon Kayit Ozelligi
+Yolluk Tutucu (6ripper) Hatt + Kalip Ici Magadan Uriin Gikarma +90° Soft Durug « Narm Kayt Ozellii
+ Sahit ve Hareketli Plakadan Uriin Alma +Yolluk Ayrma - Robot ve Makine Arasi Baglantr Adaptdri | - USB Hafiza Baglantis|
+ Operatdr | Non Operatdr Galigma Yonii Secimi | - Ornek Parca Numune Ayirma - Mod Galisma Fonksiyon Kontrolii +999 Adet Kalip Hafizasi

+Kontrol Panelinden Vakum Degeri Belirleme
+ Uriin Dizme (Kaliptan Atinan riinterin stiflenmes)
+ Matris Uriin Dizme

- Soft Dizme  Ayrilma

Kalip Igi J (Pass) Hareketi

+ Defolu Uriin Ayirma (Makine Ozeliginin Desteklemesi Gerekilg)
+ Kontrol Paneli Uzerinde Mesaj Destegi

- Pause Esnasinda Enjeksiyon Makinasi Kapi Agma [zni

www.maoritechrobot.com

« Ekstra Kalip Emniyet Sensdrdl (Opsiyone)
- Asir1 Yiik Korumasi
- Konveyor Kontroli

«Itci Kontrolii
- Euromap 12/67 Robot Arayilzil
+ Ekonomik Vakum Ozelligi (Opsiyonel)




MWH 3000II MORITECH

L =]
A A

Teleskobik Diisey Eksen Manuel Kolay Pozisyon
Diisey Yik Alma Merkezi (.Konum )
Eksen Silindiri Yaglama Ogrenme

® TEMEL MEKANIK OZELLIKLER

Eksen Hareketleri (mm) | Enjeksiyon Calisma Dogrusal Konum | CEksen Hareketi \, 90° |NetKiitle (kg)

B Aralig Prensibi  Tekrarlanabilirligi
Model o ol T asing Araligi rensibi ekrarlanabilirligi Tasima Déndiirme .
isey Kaliplci| Travers (Ton) (mm) Kapasitesi (kg) Momenti (Nm) AnaGovde
MWH3000l| 3000 | 2000 | 5000 | 1300-2800 | AC Servo Motor +01 60 550 3200

www.moritechrobot.com
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® BOYUTLAR (mm)
Yiikseklik 3059 G Disey Bekleme 296
B  Uzunluk 5980 H  Tutucu Montaj Konumunun Kalip ici Eksen Alti -~ 5kl
C C1+C2 Travers Eksen Hareketi 5000 | Minimum Kalip ici Bekleme 396
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe ; ici
D (Uran Brakma Boiges) 490 J Maksimum Kalip Ici Hareket 2000
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe : i Erici
E (Urin Alma Balges) 490 I+J  Maksimum Kalip Ici Erisim 2396
F  Disey Eksen Hareketi 3000 L  Genislik 3138
M  Travers Eksen Kablo Kanali Sarkma 376 K  Kalip ici Eksen Baslangic Mesafesi 2405
N  Balans Pistonu Yiksekligi 2629
Giic Kaynadi ‘ Maksimum Guic (kW) ‘ Hava Basinci (Bar) ‘ Hava Tiketimi (NI/Cevrim)
Uc Fazli AC 380V + %10
(50Hz/60 Hz) el oo e ‘ 1950
(*2) Yag ve Nemden Arindirilmis (Kurutulmus) Basincli Hava ihtiyaci Sozkonusudur.
® GENEL OZELLIKLER
+Vakum Hatty +Y Eksen Serbest - Galisma Esnasinda Durdurma (Pause) + Goklu Dil Destegi
+ Ufleme Hatti + Eko Mod (Otomatik Enerji Tasarrufu Gevrim Ozellig) + C Ekseni Ddniis Kontroli + Operasyon Kayit Ozelligi
+Yolluk Tutucu (Gripper) Hatt + Kalip Ici Magadan Uriin Gikarma +90° Soft Durug  Nlarm Kayit Ozelligi
+ Sabit ve Hareketli Plakadan Uriin Alma +Yolluk Ayirma - Robot ve Makine Aras! Baglanti Adaptdrii | - USB Hafiza Baglantisi
+ Operatdr | Non Operatdr Galigma Yénii Secimi | - Ornek Parca Numune Ayirma - Mod Galisma Fonksiyon Kontrolii +999 Adet Kalip Hafizasi
+ Kontrol Panelinden Viakum Degeri Belirleme | - Kalip Igi J (Pass) Hareketi + Ekstra Kalip Emniyet Sensdrii (Opsiyonel) | - ltici Kontroli
+ Uriin Dizme (Kaliptan Atinan Uriinerin isiflenmesi) | - Defolu Uriin Ayirma (Makine Ozelliginin Desteklemesi Gerekiig) | - Agirt Yiik Korumas « Euromap 12/67 Robot Arayiizii
+ Matris Uriin Dizme + Kontrol Paneli Uzerinde Mesaj Destegi  Konveyir Kontroli + Ekonomik Vakum Ozelligi (Opsiyonel)
- Soft Dizme / Ayrilma + Pause Esnasinda Enjeksiyon Makinasi Kapi Agma [zni

www.maoritechrobot.com




SCH 1200l MORITECH

= SEHEAEN ~ MORITECH K- " a

-

Teleskobik Diisey Eksen Manuel Kolay Pozisyon
Diisey Yik Alma Merkezi (.Konum )
Eksen Silindiri Yaglama Ogrenme

® TEMEL MEKANIK OZELLIKLER

Eksen Hareketleri (mm) | Enjeksiyon Calisma Dogrusal Konum | CEksen Hareketi \ 90° |NetKiitle (kg)

B Aralig Prensibi Tekrarlanabilirligi
Model . T asing Araligi rensibi ekrarlanabilirligi Tasma Déndirme |, .
usey 'Raliplcl) Travers (Ton) (mm) Kapasitesi (kg) Momenti (Nm) Anabovade
SCH12001I| 1200 | 680 1800 | 250 - 400 | ACServo Motor 01 10 65 670

www.moritechrobot.com
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® BOYUTLAR (mm)
A Yikseklik 1675 G Disey Bekleme 118
B  Uzunluk 3025 H  Tutucu Montaj Konumunun Kalip ici Eksen Alti - 440
C Travers Eksen Hareketi 1800 | Minimum Kalip ici Bekleme 256
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe ; i
D (Urin Birakma Balges) 520 J Maksimum Kalip Ici Hareket 680
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe ; i Erici
E  (0rinAma Bélgesi) 710 I+ Maksimum Kalip Ici Erisim 936
F  Disey Eksen Hareketi 1200 L  Genislik 1685
M  Travers Eksen Kablo Kanali Sarkma 230 K Kalip i(;i Eksen Ba$|ang|c Mesafesi 160
N  Balans Pistonu Yiiksekligi 1410
Giic Kaynad ‘ Maksimum Guic (kW) ‘ Hava Basinci (Bar) ‘ Hava Tiketimi (NI/Cevrim)
Uc Fazl AC 380V * %10
(50Hz/60 Hz) 43 . -6 35
(*2) Yagj ve Nemden Arindirilmis (Kurutulmus) Basingh Hava ihtiyaci Sézkonusudur.
® GENEL OZELLIKLER
+Vakum Hatti +Y Eksen Serbest + Galigma Esnasinda Durdurma (Pause) | - Goklu Dil Destegi
+ Ufleme Hatti +Eko Mod (0tomatik Enerji Tasarrufu Cevrim Ozellig) « C Ekseni Ddniis Kontroli + Operasyon Kayit Ozelligi
+Yolluk Tutucu (6ripper) Hatt - Kalip Ici Magadan Uriin Gikarma +90° Soft Durug « Narm Kayt Ozellii
+ Sabit ve Hareketli Plakadan Uriin Alma +Yolluk Ayrma - Robot ve Makine Arasi Baglantr Adaptori | - USB Hafiza Baglantis|
+ Operatdr | Non Operatdr Galigma Yonii Secimi | - Ornek Parca Numune Ayirma - Mod Galisma Fonksiyon Kontrolii + 50 Adet Kalip Hafizas!
+ Kontrol Panelinden Vakum Degeri Belirleme | - Kalip Igi J (Pass) Hareketi + Ekstra Kalip Emniyet Sensdrii (0psiyonel) | - Itici Kontroli
+ Uriin Dizme (Kaliptan Alinan Uriinterin itiflenmesi) | - Defolu Uriin Ayirma (Makine Ozelliginin Desteklemesi Gerekii) | - Agirt Yiik Korumasi - Euromap 12/67 Robot Arayilzil
+ Matris Uriin Dizme + Kontrol Paneli Uzerinde Mesaj Destegi  Konveydr Kontroli « Ekonomik Vakum Ozelligi (Opsiyonel)
- Soft Dizme  Ayrilma - Pause Esnasinda Enjeksiyon Makinasi Kapi Agma [zni

www.moritechrobot.com




SCH 1600l MORITECH

N #5 ppREEE  MORITECH - _ .

-

Teleskobik Diisey Eksen Manuel Kolay Pozisyon
Diisey Yik Alma Merkezi (.Konum )
Eksen Silindiri Yaglama Ogrenme

® TEMEL MEKANIK OZELLIKLER

Eksen Hareketleri (mm) | Enjeksiyon Calisma Dogrusal Konum | CEksen Hareketi \ 90° |NetKiitle (kg)

B Aralig Prensibi Tekrarlanabilirligi
Model . ot asing Araligi rensibi ekrarlanabilirligi Tasma Déndirme |, .
usey 'Ralipicl) Travers (Ton) (mm) Kapasitesi (kg) Momenti (Nm) Anabovade
SCH16001I 1600 | 830 2550 | 400 -850 | ACServoMotor 01 35 65 700

www.moritechrobot.com
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® BOYUTLAR (mm)
A Yikseklik 1825 G Disey Bekleme 118
B  Uzunluk 3725 H  Tutucu Montaj Konumunun Kalip ici Eksen Alti - 440
C Travers Eksen Hareketi 2500 | Minimum Kalip ici Bekleme 256
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe ; i
D (Urin Brakma Boiges) 520 J Maksimum Kalip Ici Hareket 830
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe ; i Erici
E (Urin Alma Balges) 710 I+J  Maksimum Kalip Ici Erisim 1086
F Disey Eksen Hareketi 1600 L  Genislik 1835
M  Travers Eksen Kablo Kanali Sarkma 230 K  Kalip ici Eksen Baslangic Mesafesi 160
N Balans Pistonu Yiiksekligi 1610
Giic Kaynad ‘ Maksimum Guic (KW) ‘ Hava Basinci (Bar) ‘ Hava Tiketimi (NI/Cevrim)
Uc Fazl AC 380V * %10
(50Hz/60 Hz) 43 - “-6 35
(*2) Yagj ve Nemden Anindirilmis (Kurutulmus) Basingh Hava ihtiyaci Sézkonusudur.
® GENEL OZELLIKLER
+Vakum Hatti +Y Eksen Serbest + Galigma Esnasinda Durdurma (Pause) | - Goklu Dil Destegi
+ Ufleme Hatti + Eko Mod (0tomatik Enerji Tasarrufu Cevrim Ozellig) « C Ekseni Ddniis Kontroli + Operasyon Kayit Ozelligi
+Yolluk Tutucu (6ripper) Hatt - Kalip Ici Magadan Uriin Gikarma +90° Soft Durug « Nlarm Kayt Ozellii
+ Sabit ve Hareketli Plakadan Uriin Alma +Yolluk Ayrma - Robot ve Makine Arasi Baglantr Adaptori | - USB Hafiza Baglantis|
+ Operatdr | Non Operatdr Galigma Yonii Secimi | - Ornek Parca Numune Ayirma - Mod Galisma Fonksiyon Kontrolii + 50 Adet Kalip Hafizas!
+ Kontrol Panelinden Vakum Degeri Belirleme | - Kalip Igi J (Pass) Hareketi + Ekstra Kalip Emniyet Sensdrii (0psiyonel) | - Itici Kontroli
+ Uriin Dizme (Kaliptan Alinan Uriinterin itiflenmesi) | - Defolu Uriin Ayirma (Makine Ozelliginin Desteklemesi Gerekiig) | - Agirt Yiik Korumasi - Euromap 12/67 Robot Arayilzii
+ Matris Uriin Dizme + Kontrol Paneli Uzerinde Mesaj Destegi  Konveydr Kontroli + Ekonomik Vakum Ozelligi (Opsiyonel)
- Soft Dizme / Ayrilma - Pause Esnasinda Enjeksiyon Makinasi Kapi Agma [zni

www.maoritechrobot.com




=MW 800II MORITECH

Kolay Pozisyon K kt
(..Konum ) O
Ogrenme

® TEMEL MEKANIK OZELLIKLER

Eksen Hareketleri (mm) | Enjeksiyon Calisma Dogrusal Konum | CEksen Hareketi \ 90° |NetKiitle (kg)

B Aralig Prensibi Tekrarlanabilirligi
Model N il asing Araligi rensibi ekrarlanabilirligi Tagma Ondirme |,
usey Kahplci Travers| — (Ton) (mm) Kapasitesi (kg) Momenti (Nm)| Anautovade
eMW800 | 800 | 450 1200 50-150 AC Servo Motor 01 3 25 260

www.moritechrobot.com
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® BOYUTLAR (mm)
A Yikseklik 1685 G Disey Bekleme 215
B Uzunluk 1800 H  Tutucu Montaj Konumunun Kalip ici Eksen Alti -~ 265
C Travers Eksen Hareketi 1200 | Minimum Kalip ici Bekleme 150
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe ; i
D (Urin Brakma Boigesi 260 J Maksimum Kalip Ici Hareket 450
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe ; i Erici
E (Urin Alma Balges) 340 I+J  Maksimum Kalip Ici Erisim 600
F  Disey Eksen Hareketi 800 L  Genislik 1210
M Travers Eksen Kablo Kanali Sarkma 130
Giic Kaynad ‘ Maksimum Guic (kW) ‘ Hava Basinci (Bar) ‘ Hava Tiketimi (NI/Cevrim)
Uc Fazl AC 380V * %10
(50Hz/60 Hz) 13 - k-6 23
(*2) Yagj ve Nemden Arindirilmis (Kurutulmus) Basingh Hava ihtiyaci Sézkonusudur.
® GENEL OZELLIKLER
+Vakum Hatti Y Eksen Serbest - Galigma Esnasinda Durdurma (Pause) | - Goklu Dil Destegi
+ Ufleme Hatti + Eko Mod (0tomatik Enerji Tasarrufu Gevrim Ozellig) + C Ekseni Ddniis Kontroli + Operasyon Kayit Ozelligi
+Yolluk Tutucu (6ripper) Hatt + Kalip Ici Magadan Uriin Gikarma +90° Soft Durug « Narm Kayt Ozellii
+ Sahit ve Hareketli Plakadan Uriin Alma +Yolluk Ayrma - Robot ve Makine Aras! Baglantr Adaptdri | - USB Hafiza Baglantis|
+ Operatdr | Non Operatdr Galigma Yonii Secimi | - Ornek Parca Numune Ayirma - Mod Galisma Fonksiyon Kontrolii + 50 Adet Kalip Hafizas!
+ Kontrol Panelinden Vakum Degeri Belirleme | - Kalip Igi J (Pass) Hareketi + Ekstra Kalip Emniyet Sensdrii (Opsiyonel) | - Itici Kontroli
+ Uriin Dizme (Kaliptan Alinan Uriinterin itiflenmesi) | - Defolu Uriin Ayirma (Makine Ozelliginin Desteklemesi Gerekii) | - Agirt Yiik Korumasi - Euromap 12/67 Robot Arayilzil
+ Matris Uriin Dizme + Kontrol Paneli Uzerinde Mesaj Destegi  Konveydr Kontroli « Ekonomik Vakum Ozelligi (Opsiyonel)
- Soft Dizme  Ayrilma - Pause Esnasinda Enjeksiyon Makinasi Kapi Agma [zni

www.moritechrobot.com




eMW 1000l MORITECH

Kolay Pozisyon Kompakt
(_Konum)
Ogrenme Tasarim

® TEMEL MEKANIK OZELLIKLER

Eksen Hareketleri (mm) | Enjeksiyon Calisma Dogrusal Konum | CEksen Hareketi \ 90° |NetKiitle (kg)

B Aralig Prensibi  Tekrarlanabilirligi
Model o il asing Araligi rensibi ekrarlanabilirligi Tasima Déndiirme A Coud
isey Kaliplci| Travers (Ton) (mm) Kapasitesi (kg) Momenti (Nm) na Govde
eMW1000 1000 660 | 1500 100-380 | ACServo Motor 01 6 25 280

www.moritechrobot.com




® BOYUTLAR (mm)
A Yikseklik 1885 G Disey Bekleme 215
B Uzunluk 2100 H  Tutucu Montaj Konumunun Kalip ici Eksen Alti -~ 265
C Travers Eksen Hareketi 1500 | Minimum Kalip ici Bekleme 150
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe ; i
D (Uriin Brakma Boigesi 260 J Maksimum Kalip Ici Hareket 660
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe ; i Erici
E (Urin Alma Balges) 340 I+J  Maksimum Kalip Ici Erisim 810
F  Disey Eksen Hareketi 1000 L  Genislik 1420
M  Travers Eksen Kablo Kanali Sarkma 130
Giic Kaynad ‘ Maksimum Guic (kW) ‘ Hava Basinci (Bar) ‘ Hava Tiketimi (NI/Cevrim)
Uc Fazl AC 380V * %10
(50Hz/60 Hz) 13 - k-6 33
(*2) Yagj ve Nemden Anindirilmis (Kurutulmus) Basingh Hava ihtiyaci Sézkonusudur.
® GENEL OZELLIKLER
+Vakum Hatti +Y Eksen Serbest + Galigma Esnasinda Durdurma (Pause) | - Goklu Dil Destegi
+ Ufleme Hatti + Eko Mod (0tomatik Enerji Tasarrufu Gevrim Ozellig) « C Ekseni Ddniis Kontroli + Operasyon Kayit Ozelligi
+Yolluk Tutucu (6ripper) Hatt + Kalip Ici Magadan Uriin Gikarma +90° Soft Durug « Narm Kayt Ozellii
+ Sahit ve Hareketli Plakadan Uriin Alma +Yolluk Ayrma - Robot ve Makine Aras! Baglantr Adaptori | - USB Hafiza Baglantis|
+ Operatdr | Non Operatdr Galigma Yonii Secimi | - Ornek Parca Numune Ayirma - Mod Galisma Fonksiyon Kontrolii + 50 Adet Kalip Hafizas!
+ Kontrol Panelinden Vakum Degeri Belirleme | - Kalip Igi J (Pass) Hareketi + Ekstra Kalip Emniyet Sensdrii (0psiyonel) | - Itici Kontroli
+ Uriin Dizme (Kaliptan Alinan Uriinterin istiflenmesi) | - Defolu Uriin Ayirma (Makine Ozelliginin Desteklemesi Gerekii) | - Agirt Yiik Korumasi - Euromap 12/67 Robot Arayilzil
+ Matris Uriin Dizme + Kontrol Paneli Uzerinde Mesaj Destegi  Konveydr Kontroli + Ekonomik Vakum Ozelligi (Opsiyonel)
- Soft Dizme  Ayrilma - Pause Esnasinda Enjeksiyon Makinasi Kapi Agma [zni

www.maoritechrobot.com




e MW 1200II MORITECH

Kolay Pozisyon Kompakt
(_Konum)
Ogrenme Tasarim

® TEMEL MEKANIK 6ZELLIKLER

Eksen Hareketleri (mm) | Enjeksiyon Calisma Dogrusal Konum | CEksen Hareketi \ 90° |NetKiitle (kg)

B Aralig Prensibi  Tekrarlanabilirligi
Model o ol asing Araligi rensibi ekrarlanabilirligi Tagma Ondirme |,
Usey Kalplci| Travers|  (Ton) (mm) Kapasitesi (kg) Momenti (Nm) Anauovde
eMW1200| 1200 | 800 1800 300-660 | ACServo Motor 0.1 12 25 310

www.moritechrobot.com




® BOYUTLAR (mm)
A Yikseklik 2085 G Disey Bekleme 215
B  Uzunluk 2400 H  Tutucu Montaj Konumunun Kalip ici Eksen Alti -~ 265
C Travers Eksen Hareketi 1800 | Minimum Kalip ici Bekleme 150
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe ; i
D (Uriin Brakma Boiges) 260 J Maksimum Kalip Ici Hareket 800
Travers Ekseni Strok Harici Mesafe ; i Erici
E (Urin Alma Balges) 340 I+J  Maksimum Kalip Ici Erisim 950
F Disey Eksen Hareketi 1200 L  Genislik 1560
M Travers Eksen Kablo Kanali Sarkma 130
Giic Kaynad ‘ Maksimum Guic (kW) ‘ Hava Basinci (Bar) ‘ Hava Tiketimi (NI/Cevrim)
Uc Fazl AC 380V * %10
(50Hz/60 Hz) 16 - “-6 45
(*2) Yagj ve Nemden Anindirilmis (Kurutulmus) Basingh Hava ihtiyaci Sézkonusudur.
® GENEL OZELLIKLER
+Vakum Hatti +Y Eksen Serbest + Galigma Esnasinda Durdurma (Pause) | - Goklu Dil Destegi
+ Ufleme Hatti + Eko Mod (0tomatik Enerji Tasarrufu Cevrim Ozellig) « C Ekseni Ddniis Kontroli + Operasyon Kayit Ozelligi
+Yolluk Tutucu (6ripper) Hatt + Kalip Ici Magadan Uriin Gikarma +90° Soft Durug « Nlarm Kayit Ozellii
+ Sabit ve Hareketli Plakadan Uriin Alma +Yolluk Ayrma - Robot ve Makine Arasi Baglantr Adaptori | - USB Hafiza Baglantis|
+ Operatdr | Non Operatdr Galigma Yonii Secimi | - Ornek Parca Numune Ayirma - Mod Galisma Fonksiyon Kontrolii + 50 Adet Kalip Hafizas!
+ Kontrol Panelinden Vakum Degeri Belirleme | - Kalip Igi J (Pass) Hareketi + Ekstra Kalip Emniyet Sensdrii (Opsiyonel) | - Itici Kontroli
+ Uriin Dizme (Kaliptan Alinan Uriinterin itiflenmesi) | - Defolu Uriin Ayirma (Makine Ozelliginin Desteklemesi Gerekii) | - Agirt Yiik Korumasi - Euromap 12/67 Robot Arayilzil
+ Matris Uriin Dizme + Kontrol Paneli Uzerinde Mesaj Destegi  Konvey@r Kontroli + Ekonomik Vakum Ozelligi (Opsiyonel)
- Soft Dizme  Ayrilma - Pause Esnasinda Enjeksiyon Makinasi Kapi Agma [zni

www.maoritechrobot.com




MPR 650

Operator
Non Operator
Calisma Yonii Secimi

Kolay
Kullanim

® TEMEL MEKANIK OZELLIKLER

Eksen Hareketleri (mm)

|
Model .| Ma FC’a |sn'1:' Eksen Hareketi
Diisey | Kaliplci i rensiof
MPR650 | 650 100 = 450 Pndmatik 50°-90°

MORITECH

Maksimum
Tasima
Adirhigi 2kg

Tasima Ana Govde
Kapasitesi (kg) (kg)
2 50

www.moritechrobot.com




1430

pr—|_ 0 -
2 5
100
314 Max - 429 374
2 1117
!
Giic Kaynad ‘ Maksimum G (A) ‘ Hava Basinci (Bar) ‘ Hava Tuketimi (NI/Cevrim)
Maono Faz AC220V £ %10
(50Hz/60 Hz) 03A (f*z : 6 ‘ ?
(*2) Yag ve Nemden Arindiriimis (Kurutulmus) Basincl Hava Ihtiyaci Sézkonusudur.
® GENEL OZELLIKLER
-Free Program + Euromap 12/67 Robot Arayizi |- Pause Esnasinda Enjeksiyon Makinasi Kapi Agma lzni | - Robot ve Makine Arasi Baglanti Adaptiri
+ Goklu Dil Destegi + Kalip Igi J (Pass) Hareketi - Galisma Esnasinda Durdurma (Pause) - Konveydr Kontroli
- Sabit ve Hareketli Plaka Yoniine Calisma |- Yolluk Viar / Yok Kontroli +Ekstra Kalip Emniyet Sensdri (Opsiyonel) +lakum Jeneratdrdl (Opsiyonel)
- Operatdr / Non Operatdr Calisma Yanii Secimi |- Itici Kontrolii - USB Hafiza Baglantisi

www.moritechrobot.com




YANDAN GiRiS ROBOT MORITECH

Kolay Pozisyon )
0drenme

Giic Kaynag Elektrik Tiiketimi | Maksimum Giic Tiiketimi | HavaBasinci Hava Ti]ke_timi Net Kiitle (kg)
(kVA) (kw) (Bar) (NI/Cevrim) Ana Gévde | El Paneli
Ug fazli AC 380V + 89 >3 o8 26 1630 | 1

%10 (50/60Hz)

www.moritechrobot.com
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’ BOYUTLAR (I'I'll'l'l) Proje 6zelinde tasarim ve dl¢ler degiskenlik gsterir.
A  VYikseklik 3125 (3) D ElIMerkez Yiiksekligi (Ayarlanabilir) 1490-1590
B  Genislik 1800 E Travers Eksen 2500
C Uzunluk 3870 () F  Sase Uzunlugu 2425
S G Strok 1900
(*3) Maksimum yikseklik degeridir.

(*4+) Maksimum uzunluk degeridir.

® GENEL OZELLIKLER

+ Vakum Hatti + Uriin Dizme (Kalptan Aunan Uriinterin stiflenmes) +Konveydr Kontroli - USB Hafiza Baglantisi

+ Ufleme Hatti Y Eksen Serbest - Goklu Dil Destegi + 50 Adet Kalip Hafizasi

+ Sabit ve Hareketli Plakadan Uriin Alma + Defolu Uriin Ayrma (Makine Ozellginin Desteklemesi Gerekliigi) | - Operasyon Kayit Ozellii «ltici Kontroli

+Kontrol Panelinden Vakum Degeri Belirleme | - Ekstra Kalip Emniyet Sensdri  Alarm Kayit Ozellii - Euromap 12/67 Robot Arayilzii
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MORITECH

Tasarimlarimizi proje ortaklarimizin
talepleri dogrultusunda glven ve
kaliteden 6dun vermeden kullanici
dostu, uzun yillar sektore hizmet eden,
mekanik ve personel guvenligini on
planda tutarak gerceklestiriyoruz.

Proje ortaklarimiz icin en iyi Uretimi
gerceklestirmek hedefiyle sektérinde
kaliteli, guvenilir ve yenilikci teknolojiler
gelistiren firmamizin odaginda daima
ihtiyaclara yonelik kalici ¢cozamler
Uretmek vardir.

Kendi bunyemizde bulunan teknik
donanim ile musterilerimize satis
sonrasi da teknik destek ve yedek parca
uretimi gergeklestiriyoruz. Satis sonrasi
gerekli olan tum teknik ihtiyaclara hizli
yanit veriyoruz.

www.moritechrobot.com
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